
Ablenkungstabelle
rwP ° - Mw ° = mwP °
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nach Seitenpeilung nach Kompasspeilung

MgK +SP = MgP Abl MgK MgP Abl
                        (mwP - MgP)                  (mwP - MgP)
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Kompasskontrolle mit der Peilscheibe
Das Schiff wird langsam um den Deviationsdalben gedreht,
bis jeweils die nächste 10-Grad-Marke im Diopter er-
scheint – dann signalisiert der Mann an der Scheibe
durch „Achtung Null“, dass der Rudergänger den MgK
abzulesen hat. Dieser wird für die entsprechende SP
(vorgegeben) in die Ablenkungstabelle eingegeben.

Kompasskontrolle nach Magnetkompasspeilungen
Das Schiff wird langsam um den Deviationsdalben
gedreht und in 10° Schritten für jeden MgK über den
Steuerkompass die entsprechende MgP zum Peil-
objekt abgelesen. Diese trägt man dann für den ent-
sprechenden MgK (vorgegeben) in die Ablenkungs-
tabelle ein.


